附件3：
南京航空航天大学2016-2017学年教学优秀奖申报表

	学院(单位)
	自动化学院

	姓名
	甄子洋
	工号
	70205897
	职称
	副教授
	教龄
	8

	学
年
授

课

情

况
	授课时间
	课程名称
	学时数
	授课对象
	评估结果

	
	2016～2017学年

第一学期
	控制系统仿真（双语）
	48
	本科生
	优秀

	
	
	科学技术讲座
	4
	本科生
	

	
	
	线性系统理论与设计（双语）
	48
	研究生
	良好

	
	
	现代控制工程与应用
	16
	研究生
	良好

	
	2016～2017学年

第二学期
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	近三年学生评教结果
	2014～2015学年
	2015～2016学年
	2016～2017学年

	
	授课门次
	评优门次
	授课门次
	评优门次
	授课门次
	评优门次

	
	3
	2
	1
	0
	4
	1


	教

学

工

作

业

绩
	一、2013年以来，承担的专业和课程(含教材)建设任务、省级及以上教改课题、各类教学竞赛获奖；指导学生科技创新及省级以上竞赛活动并获奖；教学或教学管理方面获得的表彰及奖励（含校级教学成果奖）。

1、承担的专业和课程建设任务

1) 主持，基于成果导向教育与分层递阶理论的研究生创新能力培养探索与实践,江苏省研究生教育教学改革课题重点课题，2017
2) 主持，无人机自主飞行控制新教材建设，校十三五本科教学建设项目，2016
3) 主持，无人机自主飞行控制专题研讨课程建设，校十三五本科教学建设项目， 2016
4) 主持，通过学术科研与科技竞赛活动培养本科生创新实践能力，校本科教学改革与建设项目学院II级，2016-2018
5) 主持，控制系统仿真及CAD(双语)，本科专业建设项目，2014年06月-2015年05月
6) 主持，飞行控制方向研究生的双语课程教学与国际化培养创新研究与实践，研究生教育优秀工程（二期）建设项目，2014 年5 月至2015 年4 月
7) 主要成员，《舰载机起飞/着舰引导与控制》研究生教材出版项，研究生教育优秀工程（二期）建设项目，2013年9月-2014年12月
2、指导学生科技创新

· 本科生
2017，翟宇桐，模拟直升机着舰的旋翼飞行器视觉引导与控制系统，省级指导，2017CX00335，省级大学生创新训练计划
2017，郁枫，无人机飞行编队任务区集结控制算法研究及仿真软件开发，ZT2016030，校级大学生创新训练计划
2016年，朱平等，基于GPS/视觉组合引导的四旋翼无人直升机移动目标跟踪控制技术，项目编号2016CX00301，国家级大学生创新训练计划项目 

2015年，贾春叶等，基于计算机视觉的移动车辆识别与跟踪技术，国家级大学生创新训练计划
2015，张昊等，复杂环境下多无人机协同航路规划算法研究及三维视景仿真系统设计，本科生创新实践工程自由探索计划项目
    2014年，丁如艺等，战场环境下多无人机智能协同任务自组织控制技术研究，校级重点大学生创新训练计划
2014年，徐心怡等，多旋翼无人直升机在运动平台上自主着陆控制技术研究，省级大学生创新训练计划
2013年，赵倩男等，无人机编队智能自主航路规划算法及三维视景仿真系统设计，本科生创新实践工程自由探索计划项目
· 研究生
2017，杨柳青等，近空间高超声速飞行器容错控制方法研究，研究生创新基地（实验室）开放基金
2016，许玥等，基于自适应控制的多智能体自主协同控制研究，研究生创新基地（实验室）开放基金
2016，杨政等，四旋翼无人直升机视觉引导与智能着陆技术，“研究生创新实验竞赛”培育项目
2014年，孙一力等，复杂环境下四旋翼无人直升机视觉引导智能着陆技术，普通高校研究生科研实践计划省立项项目（省级）
2014年，覃海群等，多旋翼无人直升机目标识别与跟踪控制技术，第四届“研究生创新实验竞赛”培育项目
2013年，王硕等，基于视觉/DGPS引导的无人机自主着舰系统，第三届“研究生创新实验竞赛”培育项目
2013年，韩胜男等，基于视觉引导的四旋翼直升机自主起降控制系统设计，第二届研究生创新实验竞赛项目
2011年，陈琦等，四旋翼无人直升机先进飞行控制方法及实现研究，研究生创新基地（实验室）开放基金项目
3、指导学生参加省级以上竞赛活动并获奖

2017年，指导研究生周城宇等，获国际空中机器人大赛（亚太赛区）一等奖
2016年，指导研究生杨政等，多旋翼无人机自主飞行控制系统，华为杯第11届中国研究生电子设计竞赛中，获华东分赛区团队三等奖
2016年，指导研究生覃海群等，获国际空中机器人大赛（亚太赛区）最佳创新设计奖
2015年，指导研究生孙一力等，获国际空中机器人大赛（亚太赛区）最佳系统导航奖
2014年，指导研究生孙一力等，获国际空中机器人大赛（亚太赛区）最佳创新设计奖、最佳系统集成奖
2014年，指导研究生王硕等，获南京航空航天大学第三届“天宫杯”研究生创新实验竞赛三等奖
2013年，指导本科生李腾等，获全国大学生电子设计竞赛江苏省赛区二等奖
4、教学工作方面获得的表彰及奖励

2015年，甄子洋，王新华，江驹，龚华军，依托专业实验室的大学生科研创新实践能力培养研究与实践，获校优秀教学成果奖二等奖
2012，甄子洋，获自动化学院“十一五”优秀教学贡献奖三等奖
2015，指导赵倩男本科毕设，多无人机察打任务规划算法研究，获校优秀毕业设计（论文）一等奖，江苏省普通高校本专科优秀毕业设计（论文）二等奖
2013，指导郜晨本科毕设，无人机编队飞行航迹规划方法研究，获校优秀毕业设计（论文）一等奖
二、其他省部级以上标志性成果或业绩。


	学院（单位）评审意见

（推荐参评一等奖，需列出满足哪几项推荐条件）
                                                签字（公章）：

                     年   月   日

	校评审委员会评审意见（仅限一等奖）
主席（签字）：                   

年   月   日

	校教学指导委员会审定意见

主任（签字）：                 

年   月   日


注：以上表格不够可加页
